
特点

典型应用

上下料

部件组装

锁紧装置

传送带跟踪

视觉检验

物料搬运

ST20-4080
ST20-4100

· 高刚性和高精度实现运动轨迹精确、非常适用于对精密确度要求较高的
  电子设备等的组装和检测工序。
· 优良的高速性能，大幅度提高生产效率。
· 较大的R轴允许惯性力矩，有效的提升搬运能力。
· 高负载，末端应用更加丰富化。
· 结构简单，易于检修维护。

该系列工业机器人是多关节，多自由度的机器人，动
作灵活，结构紧凑，便于安装配置。
稳定时间短，动态性能好，运动重复性高，本体采用
内部走线，关节采用模块化设计及组装。
维护方便，可有效替代20Kg以下的体力操作。
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型号： ST 08020 4-

轴数：4:4轴

负载：20:20kg

序列： ST

工作半径(mm)：
080:800
100:1000
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电源电缆 信号电缆

 用户连接器
（9针D-SUB连接器）

 2x 2x 6mm气管接头 4mm气管接头 

 用户连接器
（15针D-SUB连接器）

 5
1 

 3
0 

 25 
 
h7轴径 

 40机械挡块直径 

 10
  1
0 

 最大 18通孔直径 

1mm，平切口（两侧对称）

锥形孔2X 4,90  

 行
程

C 
 4

 
 1

2 

上机械限位

零位

下机械限位

零位

 4
00
 

 A
 

 153° 

 D 

 R=B 

 2° 

 E 

 2° 

 153° 

 148° 
 148° 

 2°  2° 

 3
60
.5
 

 349 

 F
 

J3轴中心

最大空间

动作区域

[单位：mm]

[单位：mm]

A B C φD φE F

ST20-4080-IP20
400 800

180/420
1729.6 373.4 746.4

ST20-4080-IP65 150/390

ST20-4100-IP20
600 1000

180/420
2129.6 756.3 909

ST20-4100-IP65 150/390

运动范围

安装尺寸
防护等级：IP20 防护等级：IP65

性能参数
项目

*1

ST20-4080

                                                      10kg
                                                      20kg

                                                       0.05kg.m²
                                                       0.25kg.m²

400mm
                                                       400mm

   0.415 s
                                                      ±0.02 mm
                                                      ±0.01 mm

                                                       ±0.01°
49 kg(IP20)/51 kg(IP65)

ST20-4100

600mm

  0.423 s

50kg (IP20)/52 kg(IP65)

J1
J2
J3
J4

大臂
二臂

J1
J2

J4
J1
J2
J3
J4

J1+J2
J3
J4

桌面
水平多关节型

4
交流伺服电机

250N
750W
600W
400W
200W

±148°
±153°

180/420mm（IP20）
150/390mm（IP65）

±360°
267°/s

        529°/s        
1250mm/s
 1714°/s 

15Pin   9Pin
ф4mmx2，ф6mmx2

标准：IP20       可选：IP65

安装方式
构型

动作自由度
驱动电机

J3最大下压力

最大可达半径

标准循环时间

重复定位精度

本体重量(不包括线缆)
用户电路
用户气路
防护等级

负载
J4允许惯量

质量

各运动轴功率

手臂长度

工作空间

最大速度

额定质量
最大质量
额定惯量
最大惯量

艾派工业机器人系列 艾派工业机器人系列

水平SCARA机器人 水平SCARA机器人

ST20-4080/ST20-4100

*1:动作时间是在水平300mm，垂直25mm往返，额定负载时的最快时间.
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J3

800mm 1000mm

ST20-4080（IP20）
ST20-4100（IP20）

A型号 B C D E
400
400

400 1030
1150600

180/420 190/-49.3
190/-49.3180/420

ST20-4080（IP65）
ST20-4100（IP65）

A型号 B C D E
400
400

400 1030
1150600

150/390 177.5/-62.5
177.5/-62.5150/390

 

 3
07
.7
 

 371.1 

 9
30
.7
  3
01
 

 4
51
.7
  8

0 
 3
29
.2
 

 300 

 63 

 90 

 81 

 最
大
E 

 C
 

 1
2*
 

 4
* 

 D
 

 42 

  

120以上

电缆空间（*）表示机械挡块位置

 A  64.8  B  240.5 

 1
85
.7
 

 2
58
.5
 

 170  135.5  4x 16 

 1
68
.5
 

 2x 4mm气管接头 

 用户连接器

（9针D-SUB连接器）

 2x 6mm气管接头 

 用户连接器

（15针D-SUB连接器）

信号灯刹车按钮

 52 

 3
0 

 1
10
 

 1
20
 

 1
15
 ±

0.
05
 

 1
15
 ±

0.
05 

 2
05
 

 2
19
 

 2
28
 

 220.5 

 280.5 
+
 
0.05
0  

 180.5 
+
 
0.05
0  

 135.5  2xM8 

 2x 8 H7 
+
 

0.02
0  

 80 

 60x3=180 

 120 

 255 
 280 

 100 

 90 

 4-20 

 1
00
 

 1
32
  12XM4 8 

 2XM4 6 

 6xM3 6  2 

电源电缆 信号电缆

 用户连接器
（9针D-SUB连接器）
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